Guide de création d’une application pour le
robot Pepper

Octobre 2022

1 Qu’est-ce que le robot Pepper ?

Pepper est le premier robot humanoide au monde capable d’identifier les visages et les
principales émotions humaines. Pepper a été congu pour interagir avec les humains de la
facon la plus naturelle possible a travers le dialogue et son écran tactile. Ce robot a été
développé par SoftBank Robotics (anciennement Aldebaran Robotics).
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Fonte: Aldebaran United Robotics Group®.

Les principales caractéristiques du robot pepper sont :
e 20 degrés de liberté qui lui conferent des mouvements naturels et expressifs

e Reconnaissance vocale et dialogue disponibles dans 15 langues

thttps://www.aldebaran.com/fr/pepper



Modules de perception pour reconnaitre et suivre son interlocuteur du regard

Capteurs tactiles, LEDs et micros pour des interactions multimodales

Capteurs infrarouges, bumpers, centrale inertielle, caméras 2D et 3D et sonars pour
une navigation omnidirectionnelle et autonome

Plateforme ouverte et entierement programmable

2 Communication avec le robot Pepper

Pour le controle du robot Pepper, il est nécessaire d’effectuer une communication avec
lui. Pepper dispose d'une connexion Ethernet et deux connexions Wi-Fi. Seul le Wi-Fi dans
la téte est nécessaire. La sécurité WEP, WPA et WPA2 est supportée, WPA 2 est préféré.

3 Acces au Poivre Page Web

L’utilisateur a également la possibilité de se connecter avec le robot pepper via une
page web, pour communiquer de cette facon avec le robot pepper 1'utilisateur doit d’abord
configurer I'acces a distance sur le robot pepper via le menu des parametres, cela permettra
a 'utilisateur de faire le controle des phrases courtes que le robo va dire.

Sur la page du développeur du robot Pepper, il y a un tutoriel sur la facon d’effectuer ce
type de communication?.
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Fonte: Aldebaran United Robotics Group?.

2http://doc.aldebaran.com/2- /family /pepper/ _user_guide/webpage.html
3http://doc.aldebaran.com/2-5/family /pepper_user_guide/webpage.html






